o ={=]]=|

Technik BrauchE KonbErolle

» Funkce

Rozbéhové cleny motorii CHRISTIAN P - 4.0 .

Christian P - 4.0/ RL/ OL s proudovou kontrolou blokovani motoru
Christian P - 4.0/RL/TP/IC s tepelnou ochranou a galvanickym oddélenim od sité

» Popis

Inteligentni rozbéhové cleny pro asynchronni motory 0,5 — 4 kW s proudovou
nebo tepelnou ochranou, integrovanym by-pasem a galvanickym oddélenim
od sité. Moderni technologie hybridniho spinani umoziiuje efektivni rozbéh

a provoz s moznosti reverzace i fizeny dobéh.

Kontakt pro hlaseni stavu, jednoduché nastaveni a zprovoznéni, indikace pro-
vozu a ddlkové resetovani chyby — v3e v kompaktnim pouzdru 22,5 mm na liStu
DIN bez potieby nuceného vétrani.

Vypadek faze

Pro vylouceni zatizeni motoru nesymetrickymi
proudy je monitorovana piitomnost a sled viech
3fdziL1,L2aL3.V pfipadé vypadku jedné nebo
vice fazi je hlaSena CHYBA 4.

Plynuly rozhéh

Béhem rozbéhu motoru je hladky nardist proudii
i startovaciho tocivého momentu realizovan
fazovym fizenim antiparalelnim zapojenim
tyristor(i ve 2 fazich, které jsou pro provoz pii
jmenovitych hodnotdch preklenuty integrova-
nym stykacem. Cas rozbéhu i startovaci moment
se nastavuji potenciometry na elnim panelu.

Plynuly dobéh

Rizené zastaveni motoru prodluzujici pfirozeny
dobéh na zakladé zatéZe se rovnéz nastavuje na
celnim panelu.

» Indikace

Ridici vstupy

Pro volbu sméru otaceni jsou k dispozici 2

fidici, galvanicky oddélené vstupy (L — vlevo,

R — vpravo) se spole¢nym potencidlem NE.
Preferovany smér otaceni je vpravo. Zména
sméru otdceni (reverzace) se provadi v klidovém
bezproudém stavu integrovanym stykacem.

Hlidani nadproudu (OL)

Pro zabezpeceni ochrany proti zablokovani
motoru je sledovan proud motoru ve fazi T3.
Prahovd hodnota proudu se nastavuje potencio-
metrem | _ na Celnim panelu. Pfi nadproudu se
polovodice odpoji a rozepne se stavovy kontakt
kontrolniho relé. Cervenou LED je hléSena CHY-
BA 5. Tento stav je zapamatovan a Ize ho zrusit
kratkodobym prerusenim napdjeciho napéti,
internim nebo externim zadanim RESET.

Tepelna ochrana motoru (TP)
Teplotni zatiZeni motoru je pocitano matema-

ticky termickym modelem na zékladé méreni
proudu v T3, picemZ se predpoklada symetrické
zatizeni vSech 3 fazi. Jmenovity proud motoru
se nastavuje potenciometrem le na prednim
panelu pfistroje. Pfi dosaZeni prahové hodnoty
vypnuti dané pfisluSnou charakteristikou, je
motor vypnut a je hlaSena CHYBA 8.

POZOR! Chybnym RESETEM nebo v diisledku
vypadku napéti se vynuluji data termického mo-
delu. V tomto pfipadé je na uZivateli, aby zajistil
dostatecny cas pro ochlazeni motoru.

Galvanické oddéleni (IC)

V klidu resp. v chybovém stavu jsou svorky pro
pfipojeni motoru oddéleny 4 — pélovym relé

s nucenymi kontakty od sitového napéti. Odstup
kontakt(i je 0,5 mm

Stavovy kontakt

V provoznim stavu bez chyby je sepnut kontakt
11-14.

Zelena LED sviti piitomnost napajeciho Cervena LED ERR 1% prekroceni teploty ve vykonové Casti
napéti 2% kmitocet mimo toleranci

3*  chybasledu ( levotocivé pole)
Zelend LEDR  sviti sepnuty stykac vpravo & vypadekfize
Zelena LEDR  blika ndb&hovd rampa vpravo 5*  chybanadproudu

6*  oddélovaci relé sepnuto (= nerozepnulo)
ZelendLEDL  sviti sepnuty stykac vlevo 7 chybav obvodu méfen teploty
Zelena LEDL  blika nabéhové rampa vlevo 8 vypnuti motorového stykace

1*-8%  pocet po sobé nasledujicich kratkych bliknuti
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Softstartéry pro rozbéh, dobéh a reverzaci motord do 4 kW

» Resetovani poruchy

Rucni Dalkové

Stisknutim tlacitka RESET na piednim panelu pfistroje. Je-li vSak tlacitko
stisknuto déle nez 2 s, pirejde pfistroj zpét do hldeni chyby.

Délkové resetovani je realizovano sepnutym kontaktem mezi svorkami
MAN a RES. Je-li viak kontakt sepnut déle nez 2 s, prejde pfistroj zpét do
hl&3eni chyby.

» Zapojovani svorek

A1(+),A2
R+

RES
11-12v14
L1,12.13

Napéjeci napéti 24V DC Vystup pro externi RESET

Ridici vstup vpravo Kontakty stavového relé

L1 Ridici vstup vlevo Vstup 3 — fézového napéti

NE Spole¢ny potencial fidicich vstupii
MAN

(L1 - priichozi faze)

Vstup pro externi RESET T1,T2,T3 Pfipojeni motoru

» Montazni pokyny

Pii montaZi vice pristrojii musi byt dodrZzen minimalni odstup 10 mm.

POZOR! Proud féze T3 je v pfistroji méfen senzorem na principu Hallovy
sondy. Z principu méfici metody by tedy méfeni mohla ovlivnit
magnetickd pole v bezprostfednim okoli sondy. Proto je tfeba jiz pfi
projekci zvazit umisténi ostatnich piistroji vyrabéjicich magnetické
pole ( stykace, trafa, vedeni,. ..) a neumistovat je do blizkosti
senzoru ve spodni ¢asti pistroje vpravo dole.

POZOR ! Je-li vice rozbéhovych ¢lend jisténo soucasné, je dilezité dbat na to,
aby celkova suma proudu motor(i nepiesahla 25 A.

Pozice senzoru

» Nastaveni parametrii

u Motor“

rozbéhovy moment

=

30...80%

M : moment dobéhu

80...30%

rozbéhova rampa

=

1...10s

b dobéhovd rampa

1...10s

hlidani nadproudu (OL)

5...50A,

- |-

jmenovity proud motoru

16A,...90A,
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» Uvedeni do provozu

1. Zapojit pfistroj podle schematu. Preferovany smér otaceni je vpravo, smér vlevo je indikovan jako chyba sledu.
2. Potenciometryt /t _nastavit na pravy doraz, potenciometry M_resp. M__na levy doraz a potenciometry | resp. le podle pozadovaného proudu.
Ve . V7 . on Off s VA TR AT L4 on v 4 max
3. Pripojit pfistroj na napéjeci napéti a fidicim vstupem R nebo L rozb&hovy clen nastartovat.
4. Nastavit cas a moment rozbéhu pfislusnymi potenciometry t /t aM_napozadovanou hodnotu. Pfi spravném nastaveni by mél motor plynule
zvysovat otdcky az do jmenovité hodnoty.
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» Technicka data
Jmenovité napéti L1, 12,13 200...480 VAC £10% Cas mezery prepnuti 250 ms
Jmenovity kmitocet 50 /60 Hz, automatické rozpoznani Zpozdéni zapnutiridiciho signdlu  min. 100 ms
Napajeci napéti 24VDC+10% Zpozdeéni vypnutiridiciho signalu  min. 50 ms

Jmenovity vykon motoru

4KW pfi 400V AC

Prahova hodnota proudu

5...50AACproOL

Minimalni vykon motoru 550 W I_jmenovity proud motoru 1,6A...9A proTP/IC
Druhy provozu trvaly provoz Presnost méreni +5% zrozsahu

9A AC53a: 6-2 100-30 IRC/EN 60947-4-2 Pro 50 Hz 100 ms

Narazovy proud 200 A (tp=20ms) Pro 60 Hz 83 ms

Hranicni integral zatéze

200 A2 (tp="10ms)

Motorova ochrana

Spickové zavérné napéti 1500V 1,1,5 aZ6,9A: Trida10A

Piepéti 550V AC 1,6,9 az9,0A: Trida 5
Zbytkovyproudvzavienémstavu <3 x 0,5 mA Zkratova odolnost

Rozbéhové napéti 30...80 % Max. tavna pojistka 25A gL IEC/EN 60 947-5-1
Rozbéhova a dobéhova rampa 1...10s Druh 1

Vlastni spotieba 2W Elektricka Zivotnost > 10 X 106 sepnuti
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Softstartéry pro rozbéh, dobéh a reverzaci motord do 4 kW

» Vstupy

Ridici vstup R, L

Elektricka Zivotnost

Jmenovity proud 4mA Podle AC15 pii 3 A, 230V AC 2105 sepnuti [EC/RN 60 947 -5-1

Prahova hodnota OFF 0.....8VDC Cetnost spinani 1800 sepnuti

Diodova ochrana protiprepdlovani 550 W

Dalkovy RESET

Stavovy kontakt Max. tavna pojistka 4 A gL IEC/EN 60 947-5-1
Prepinaci kontakt 250V/5A
» Machanické provedeni » Okolni podminky

Bezpecnostni trmenové svorky s krytim IP 20.

Ny ’ SR . Provozni teplota -25az+60°C
AZ1x0,34...2,5mm2 jednodratové bez dutinky : -
Az 2x1,5mm2 lankem s dutinkami Skladovaci teplota -25a2+70°C
Samozhasivé pouzdro IP 40 na listu DIN 35 mm Relativni vlhkost 15% az 85 %
Odolnost vibracim 103z 55Hz0,35mm

Pracovni poloha libovolna

Podle IEC 60668-2-6

» Ostatni informace

Rozméry 22,5%105x% 120,3 mm
Hmotnost 220¢

» Bezpecnostni pokyny

- Uzivatel musi zajistit, Ze pfistroj odpovida vSem relevantnim mistné pfislusnym predpistim a normam.

- Montdz a uvedeni do provozu musi provddét pouze opravnénd osoba v souladu s témito pfedpisy.

- VSechny montazni prace se smi provadét pouze v heznapétovém stavu a stejné tak pripadné odstranéni poruch.
- Pii vyskytu kratkého spojeni je rozbéhovy ¢len vadny a musi byt vyménén.

» Objednaci iidaje

Napdjeni Napdjeni Objendvaci ¢islo EAN
Christian P—4.0/RL/0L 24V DC proudova kontrolou blokovani motoru 490800 9008662013568
Christian P— 4.0 /RL/TP/IC 24V DC tepelnd ochrana a galvanické oddéleni od sité 490801 9008662013575

_Km KUCERA - Spinaci technika s.r.o. Tel.: +420516 437 572

SPINACI TECHNIKA  Bofitov, ndm. U Vdclava 8,679 21 Cernd Hora  E-mail: office@spinacitechnika.cz



