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    Uvedení do provozu

    Technická data
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1.	 Zapojit přístroj podle schematu. Preferovaný směr otáčení je vpravo, směr vlevo je indikován jako chyba sledu. 
2.	 Potenciometry ton/ toff

 nastavit na pravý doraz, potenciometry Mon resp. Moff na levý doraz a potenciometry Imax resp. Ie podle požadovaného proudu.
3.	 Připojit přístroj na napájecí napětí a řídicím vstupem R nebo L rozběhový člen nastartovat.
4.	 Nastavit čas a moment rozběhu příslušnými potenciometry ton/ toff  a Mon na požadovanou  hodnotu. Při správném nastavení  by měl motor plynule 

zvyšovat otáčky až do jmenovité hodnoty.
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Jmenovité napětí  L1, L2,L3    200 …480  V AC  ± 10 %

Jmenovitý kmitočet 50 /60 Hz, automatické rozpoznání

Napájecí napětí   24 V DC ± 10 %

Jmenovitý výkon motoru 4 kW při 400 V AC

Minimální výkon motoru 550 W

Druhy provozu trvalý provoz

9A AC51

9A AC53a: 6-2 100-30 IRC/EN 60947-4-2

Nárazový proud 200 A (tp = 20 ms)
Hraniční integrál zátěže 200 A2 (tp = 10 ms)
Špičkové závěrné napětí 1500 V
Přepětí 550 V AC
Zbytkový proud v zavřeném stavu < 3 × 0,5 mA
Rozběhové napětí 30 … 80  %
Rozběhová a doběhová rampa 1 …10 s
Vlastní spotřeba 2 W

Čas mezery přepnutí 250 ms

Zpoždění zapnutí řídicího signálu min. 100 ms

Zpoždění vypnutí řídicího signálu min. 50 ms

Prahová hodnota proudu 5 … 50 A AC pro OL

Ie jmenovitý proud motoru 1,6 A … 9 A  pro TP/IC

Přesnost měření ± 5 %   z rozsahu

Aktualizace měření 

Pro 50 Hz 100 ms

Pro 60 Hz 83 ms
Motorová ochrana 

Ie 1,5  až 6,9 A: Třída 10 A
Ie 6,9  až 9,0 A: Třída 5
Zkratová odolnost

Max. tavná pojistka 25 A gL  IEC/EN 60 947-5-1
Druh 1
Elektrická životnost > 10 × 106 sepnutí

www.spinacitechnika.cz

Čas vypnutí

Proud vypnutí

jednotlivý přístroj
přístroje s odstupem 2 cm
přístroje bez odstupu




