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GAMMA - relé pro prumyslovou automatizaci
Hlidaci relé zatizeni motoru hlidanim ¢inného prikonu U x I x cos ¢, digitalni
G4BM480V12ADTL20 + TR 3 ... V AC
G4BM480V12ADTL20 24 - 240 V AC/IDC
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» Popis

Hlidaci relé zatéze méfi cinnou slozku pfikonu
motoru a reaguje na jeji prekroceni ¢i pokles pod
zvolenou prahovou Uroven jak u 3-fazovych, tak
i u 1-fdzovych motorl. Moznost nastaveni jedné
nebo dvou prahovych hodnot (Th_A, Th_B), ¢a
sového zpozdéni po zapnuti a po vyskytu chyby.
Pamét chyby. Rozpoznani vypnutého spotiebice.
Relé méfi i teplotu motorového vinuti prostrednic-
tvim az 6 ks teplotné zavislych odporti Digitalné
na LCD panelu lze nastavit rGizné kombinace pra-
hovych hodnot, casova zpozdéni i alarmy. Zadané
Udaje je mozné zaplombovat proti jejich zméné.
V priibéhu méreni jsou na tomto panelu zobrazovéany
aktudlni Udaje. Vzhledem ke kmitoctovému rozsa-
hu 10 — 100 Hz je jeho nasazeni mozné i do obvodii
s frekvencnimi ménidi.

? Funkce

Priklad:

2MIN + 1 < ON Hlidani 2 minimalnich Grovni
s rozpoznanim vypnutého
spotiebice bez hldseni chyby

2MIN + | < Inv. Hlidani 2 minimalnich Grovni

s rozpoznanim vypnutého
spotebice s hlasenim chyby

» Casové rozsahy

» Méfené hodnoty

Méfici rozsahy 2,5 kW a 10 kW

AC sinus 10 — 400Hz
sinusové vyhodnocena PWM
10-100 Hz

Tvar méfeného
napéti

Vstup méreného napéti L1-12-13

1-fazova zatéz 48 — 480 V AC

3-fazova z4téz 3 ~48-480/277VAC

Pretizitelnost

Zpozdéni po zapnuti (t2) 0s-100s 1-fazova zatéz 550 V AC

Prodleva reakce 3-fazova zatéz 3 ~550/318 VAC
Del_A 0,1s-50s Vstupni odpor 1,25 MQ

Del_B 0,1s-50s

Over Hlidani pretizeni

» Opticka indikace
Na LCD displeji podle menu

? Vystup

Vstup méieného proudu i-k

rozsah 2,5 kW 015-6A
rozsah 10 kW 0,30-12A
prol>8A odstup > 5 mm
Pretizitelnost trvale 12 A
Vstupni odpor i —k <10 mQ
Faktor proudového 1-100

prevodu

Under Hlidani podtizeni 2 bezpotencialové prepinaci kontakty
Window Hlidani podtizeni a pretizeni ve 15-16v 18,25-26v 28 Nastaveni prahovych hodnot Th_A a Th_B
funkci okno Jmenovité napéti 250V AC rozsah 2,5 kW 120 W -2 490 W
MAX/MIN Hlidani pretizeni a podtizeni Spinany vykon rozsah 10 kW 480 W -9 960 W
s oddélenymi kontakty (vzdalenost > 5 mm) 1250 VA (5 A, 250 VAQ)
2MAX Hlidani 2 maximalnich drovni Spinany vykon Nastavena prahova hodnota Th_A musi byt ve
pretizeni (pfi tésné montazi) 750 VA (3 A/250V) vsech pfipadech vzdy vétsi nez prahova hodno-
2MIN Hlidani 2 minimalnich drovni Elektricka Zivotnost 2 x 10° pfi ohmické zatéZi ta Th_B.
podtizeni 1000 VA
Mechanicka Zivotnost 20 x 10° cyklti Pevnad hystereze cca 5 % z méficiho rozsahu
I < Rozpoznani nulového proudu Cetnost spinani max 6/min. pfi ohmické (resp. nastavitelna)
ON / OFF, Inv.  Zapnuto/ Vypnuto, Inverzni funkce z4té7i 1000VA

(I=0, tj. vypnutého spotiebice)

max 60/min pfi 100 VA
ohmické zatéze

Prepétova kategorie Il

Rézové napéti 4kV
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Vstup sledovani teploty
Svorky T1 -T2

» Napajeni

? Pfesnost

Klidova hodnota odporu <1,5kQ G4BM480VADTL20 + TR 3 ... VAC Zakladni + 2 % z rozsahu stupnice
Prahové hodnota chyby >3,6 kQ Volitelné pomoci napéjeciho modulu Kmitocet + 0,025 % Hz
Hystereze <1,8kQ TR3 12 - 500 VAC, svorky A1, A2, Presnost nastaveni <5 % z rozsahu stupnice
Neni sledovan zkrat vedeni galvanicky oddélené Opakovatelnost +2%
Meéfici napéti 75VpliR<4kQ Tolerance napéjeciho  -15 % az +10 % Uy Vliv teploty <0,02%/°C

(podle EN 60947-8) napéti Vliv napéti Zadny

Jmenovity kmitocet 50 Hz / 60 Hz

Pokud neni méfeni teploty vyuZito, je nutné Jmenovita spotieba 35VA(BW)

svorky T1-T2 spojit!

Prepétova kategorie Il (podlke IEC 60664-1)

G4BMA480VADTL20 24 — 240 V AC/DC
svorky A1, A2, galvanicky oddélené

> Mechanické provedeni

Bezpecnostni tfrmenové svorky s krytim IP 20.

Izolacni napéti 4kV Tolerance DC -20 % az +25 % AZ 1 x 4 mm? nebo 2 x 2,5 mm? jednodratové bez
Tolerance AC -15 % az +10 % dutinky. AZ 2 x 1,5 mm? lankem s dutinkami.
Pamét vyskytu chyby Jmenovity kmitocet Samozhasivé pouzdro IP 40 na listu DIN 35 mm.
48 a7 400 Hz 24 —-240V AC
Svorky Y1 —Y2 nezatizitelné na potenciélu 16 az 48 Hz 48 -240V AC Pracovni poloha libovolna
méfeného obvodu Jmenovitd spotfeba 2,8 VA (1,6 W)
Aktivace paméti vyskytu chyby izolovanou dratovou Doba zapnuti 100 % N ; ,
propojkou. Doba zotaveni 500 ms Okolni pOd min ky
Max. délka 10 m (zkroucena dvojlinka) Napéti odpadu > 30 % napajeciho napéti
RESET rozpojenim mistku Y1 — Y2 Prepétova kategorie Il (IEC 60664-1) Okolni teplota -25 a7 +55 °C
prerusnim napajeciho napéti Zkusebni napéti 4kV (podle IEC 60068-1)
-25 az +40 °C (podle UL 508)
Skladovaci teplota ~ -25 az +70 °C
Prepravni teplota -25az +70 °C
Relativni vlhkost 15 az 85 % (podle IEC60721-
3-3 tifida 3K3)
Stuperi necistot 3 (podle IEC 60664-1)
g Odolnost vibracim 10 az 55 Hz 0,35 mm
L2 1 (podle IEC 60668-2-6)
Razova odolnost 15911 ms
Reset (podle IEC 60068-2-27)
M [k > .-
o e T Ostatni informace
(‘/5 ® Vlastni hmotnost 135¢g
16 18 26 ;B
Veskerd nastaveni relé se smi provadét pouze
Y1lv2 115 1112 ] 25 = pfivypnutém napdjecim napéti relé.
16| 18|| A2 26| 28
schéma zapojeni
L1 L1 L1 L1
L2 L2 L2
L3 L3 L3 N
—_—
— —
Al i [k i [k Al [k Al [k
L1 L2 L3 L1 L2 L3 L1 L2 L3 L1 L2 L3
15 25 15 25 15 25 15 25
1 F)T 1 F)T F)T F/T
16 18 26 28 16 18 26 28 16 18 26 28 16 18 26 28
Y1|Y2[15|T1|T2 |25 Y1,Y2 |15 |T1 | T2 |25 Y1|Y2 |15 |T1[T2 |25 Y1|Y2 |15 |T1 (T2 |25
16 |[18 | A2 26/| 28 16| 18| A2 26| 28 16 | 18 | A2 26| 28 16 | 18 | A2 26 28
3=
L A L

schéma zapojeni

schéma zapojeni

schéma zapojeni

schéma zapojeni

G4BM480V12ADTL20



» Popis funkci

Po pripojeni napajeciho napéti se sepnou oba vystupni kontakty relé REL 1 a REL 2 a zacina bézet doba ignorovani prechodovych jevil po zapnuti (t2). Po tuto dobu nemaji
zmény zatéZe na stav vystupnich kontaktti Zadny vliv. Po skonceni tohoto zpozdéni zacina pfistroj méfit podle pribéhu zvolené funkce.

Nastavena prahova hodnota Th_A musi byt ve vSech pfipadech vidy vétsi nez prahova hodnota Th_B.

Hlidani pretizeni (OVER)

Prekroci-li hodnota méfené cinné slozky prikonu na-
stavenou prahovou hodnotu Th_A, aktivuje se nasta-
vend doba zpozdéni reakce na vyskyt chyby Del_A.
Pokud se béhem této doby nevrati mérena hodnota
pod prahovou hodnotu, vystupni kontakty Rel_1 a
Rel_2 se rozepnou. Oba kontakty vystupniho relé se
opét sepnou teprve tehdy, poklesne-li hodnota sle-
dované veliciny pod nastavenou prahovou hodnotu
Th_B (hystereze) a po uplynuti nastaveného zpozdéni
Del_B.

u
Rel_1
Rel_2

Th_A

© Del_A Del_B

Hlidani podtiZeni a pietizeni (MAX/MIN)
— kazdy kontakt zvlast

Pfi poklesu méfeného vykonu pod nastavenou Uro-
ver na Th_B se aktivuje nastavené casové zpozdéni
Del_B a po jeho uplynuti se rozepne kontakt Rel_2.
Vzroste-li potom hodnota méfeného vykonu opét
nad Uroven Th_B, kontakt Rel_2 se opét sepne.
Prekroci-li hodnota méfeného vykonu nastavenou
troveit Th_A, rozepne se po uplynuti nastaveného
Casového zpozdéni Del_A kontakt Rel_1. Pfi poklesu
hodnoty méreného vykonu pod droveii Th_A se kon-
takt Rel_ 1 se opét sepne.

Th_B

7 Delay Delay

Funkce zapamatovani chyby

Funkce zapamatovani vyskytu chyby se aktivuje pro-
pojenim svorek Y1 a Y2 nebo na displeji zvolenim
Latch on. Vyskytne-li se pfi aktivované funkci chyba,
je mozné piistroj nastavit do vychoziho stavu rozpo-
jenim méstku mezi Y1 a Y2 nebo soucasnym stisknu-
tim tlacitek Plus a Minus (+ & -). Po tomto nastaveni
se oba vystupni kontakty Rel_1i Rel_2 sepnou, podle
zvolené funkce a stavu mérené hodnoty. Pierusenim
napajeciho napéti zacne bézet novy méfici cyklus
spusténim nastaveného Casu pro ignorovani precho-
dovych déja.

Priklady resetovani relé pii zvolené funkci WIN:

Hlidani podtizeni (UNDER)

Poklesne-li hodnota mérené cinné slozky prikonu
pod nastavenou prahovou hodnotu Th_B, aktivuje
se nastavend doba zpozdéni reakce na vyskyt chyby
Del_B. Pokud se béhem této doby nevrati méfena
hodnota nad prahovou hodnotu, vystupni kontakty
Rel_1 a Rel_2 se rozepnou. Oba kontakty vystupniho
relé se opét sepnou teprve tehdy, prekroci-li hodnota
sledované veliciny hranici nastavené prahovou hod-
notou Th_A (hystereze) a po uplynuti nastaveného
zpozdéni Del_A.

u
Rel 2
Rel_1

Th A
B T~

© Del B Del A

Hlidani 2 maximalnich urovni (2MAX)

Prekroci-li hodnota méfeného vykonu nastavenou
prahovou Uroveri Th_B, aktivuje se nastavené casové
zpozdéni po vyskytu chyby Del_B. Po jeho uplynuti
se rozepne kontakt REL_2. Pfekroci-li hodnota méfe-
ného vykonu i nastavenou uroven Th_A, zacne opét
bézet zpozdéni Del_A a po jeho uplynuti se rozepne
i kontakt Rel_1.

Oba vystupni kontakty Rel 1 a Rel 2 se postupné
sepnou, poklesne-li sledovany vykon pod nastavené
hodnoty Th_A a Th_B.

u
Rel 2
Rel_1

Th_A

Th_B [\

7 Del B Del_A

a) rozpojenim mustku Y1-Y2

2 Del B Del_A

Hlidani podtizeni a pietizeni (WIN)
— oba kontakty soucasné

Pi poklesu méreného vykonu pod nastavenou Uro-
veni Th_B se aktivuje nastavené casové zpozdéni po
vyskytu chyby Del_B. Po uplynuti tohoto zpozdéni se
rozepnou se oba kontakty Rel_1 i Rel_2. Stoupne-
-li potom hodnota méfeného vykonu opét nad tuto
Uroven, oba kontakty se opét sepnou.

Prekroci-li hodnota méfeného vykonu nastavenou
Uroven Th_A, zaCne bézet nastavené casové zpozdé-
ni Del_A. Po jeho uplynuti se rozepnou oba kontakty
Rel_1 i Rel_2. Pfi poklesu hodnoty méreného vykonu
pod Uroven Th_A se oba kontakty Rel_1 a Rel_2 opét
sepnou.

2 Del B Del_A

Hlidani 2 minimalnich arovni (2 MIN)

Pfi poklesu méfeného vykonu pod nastavenou uro-
ven Th_A se aktivuje nastavené Casové zpozdéni po
vyskytu chyby Del_A. Po uplynuti tohoto zpoZdéni se
rozepne kontakt Rel_1. Poklesne-li hodnota méfe-
ného vykonu i pod nastavenou Urover Th_B, zacne
opét ubihat nastavené zpozdéni Del_B a po jeho
uplynuti se rozepne i kontakt Rel_2.

Oba vystupni kontakty Rel_2 i Rel_1 se postupné
sepnou, vzroste-li sledovany vykon nad nastavené
hodnoty Th_B a Th_A.

u
Rel_1
Rel_2

Th_A

©2 Del_A Del_B

b) stisknutim tlacitek + & -

Th A\ N
\/ \\//\
Th_B \//
©2 Del_B Del_A
Pozor!

Funkce zapamatovani chyby ziistava aktivni i pfi
zvolené funkci rozpoznani nulového proudu | =0
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Rozpoznani vypnutého spotiebice

V mnoha aplikacich je Zadouci, aby vypnuti hlidané-
ho spotfebice (nulovy proud do zatéze), bylo podle
okolnosti hlasena bud' jako normalni stav nebo jako
chyba. Hlidaci relé zatéze GABM... umoziuji v zavis-
losti na zvolené hlidaci funkci volbou tdaje v menu
| = 0 obé moznosti stavu kontakti vystupnich relé:

Je-li proud mezi i a k prerusen, nastavi se kontakty
Rel_1 a Rel_2 do uZivatelem definovaného stavu.

Pii obnoveni proudu, zacind novy méfici cyklus akti-
vaci zpozdéni po zapnuti (t2)

Hlidani teploty motoru

Nevyskytuje-li se v zapojeni hlidaciho relé Zadna
chyba a odpor teplotné zavislych odpord motoru je
mensi nez 3,6 kQ (normélni teplota motoru), kon-
takt vystupniho relé Rel_2 se po pripojeni napajeci-
ho napéti sepne. Prekroci-li viak celkovy odpor tuto
hodnotu, kontakt Rel_2 se rozepne a je indikovana
chyba teploty v.

Chyba teploty se po ochlazeni motoru vynuluje (resp.
zhasne Udaj o chybé teploty) poklesem hodnoty tep-
lotné zavislého odporu pod 1,8 kQ , pficemz se opét
sepne kontakt Rel 2. Byla-li vSak aktivovana funkce
paméti chyby (Y1 —Y2), je pro vynulovéni chyby nut-
né jesté relé resetovat bud' rozpojenim mustku

Y1 - Y2 nebo soucasnym stisknutim + & -., pficemz
se ale nesmi vyskytovat zadna jina chyba.

Neni-li hlidani teploty Zadouci, je nutné mistkem
spojit svorky T1 — T2.

A. Pfi nastavenil =0 ON

| = 0 pifi zvolené funkci 2MIN+l = 0
Rel_1 a Rel_2 sepnuty

u
Rel_2
Rel_1

Th_B

Th_A Lt

7 Del B Del A

=0 2

| = 0 pifi zvolené funkci 2MAX+l = 0
Rel_1 a Rel_2 rozepnuty

u
Rel_2
Rel_1

Th A "
Th_B
2 Del_B Del A 1=0 t2 Del B Del A
U

Rel_2

3,6kQ

1,8kQ
PTC

Hlidani teploty motoru bez paméti chyby

U
Reset
Rel_2
3,6k Nl
1,8kQ - o N o e

PTC

Hlidani teploty motoru s paméti chyby

B. Pfi nastaveni | = 0 Inv.

Pii preruseni proudu mezi svorkami i a k se oba kon-
takty chovaji inverzné k vyse popsanym priibéhtim

I = 0 Inv pfi zvolené funkci 2MIN+I = 0 Inv.
Rel_1 a Rel_2 rozepnuty

u
Rel_2
Rel_1

Th B

Th A

2 Del_B Del_A 1=0 2

I =0 Inv pfi zvolené funkci 2MAX+l = 0 Inv
Rel_1 a Rel_2 sepnuty

u
Rel_2
Rel_1

/

Th A

Th B

©2 Del B Del A 1=0 ©2 DelB Del A
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Ovladaci prvky a jejich nastaveni

Nastaveni véech parametril a zobrazovanych hodnot
se na piistroji G4BM480V12ADTL provadi pfislusny-
mi tlacitky na celnim panelu relé podle nasledujici
struktury menu.

Parametry je mozné zobrazovat tlacitky + nebo -
v moédu parametrizace (po soucasném stisknuti Esc &
Ent), kdy na konci prvniho fadku displeje je zobraze-
no pismeno P. Editovat tyto parametry je pak mozné
v mddu programovani (po stisknuti Ent), kdy pisme-
no P na konci prvniho radku blika.

’ VELICINA ‘ ’ PARAMETR ‘ ’ PROGRAMOVANI
—_— —
L+T_ Esc & Ent L+T Ent

«—
Esc - Wert verwerfen

—
Ent - Wert speichern

Hauptmessgrofie
(Wirkleistung)

Nebenmessgrole
(Strom)

l

Function Function

|

[

*+ & -

Anlaufiiberbr. t2

Anlaufiiberbr. t2 ‘

Messwert wird als
Schwellwert Gibernommen.

[

Range
bis zu 10kW Range ‘
Factor Factor

Stromwandlerfaktor

[

IR

’ Threshold A Threshold A * ‘
[
Delay A Delay A ‘
’ Threshold B Threshold B * ‘
l
Delay B Delay B ‘
l
Latch
Fehlerspeicher Lateh ‘
+&-
o
?» Objednaci udaje
Nézev Napajeni Funkce Rada Objednaci cislo EAN
G4BM480V12ADTL20 TR 312-500V AC Over, Under, WIN, Max/Min, GAMMA 2394700 9008662006072
2 Max, 2 Min
G4BMA480V12ADTL20 24-240 V AC/DC Over, Under, WIN, Max/Min, GAMMA 2394706 9008662006447
2 Max, 2 Min
TR324VAC 24V AC galv. odd. velikost 3 285010 9008662007260
TR3 110V AC 110 VAC galv. odd. velikost 3 285013 9008662007291
TR 3230V AC 230 VAC galv. odd. velikost 3 285025 9008662007345
TR 3400V AC 400 V AC galv. odd. velikost 3 285017 9008662007314
KUCERA - Spinaci technika s.r.o. Tel.: +420 516 437 572
Bofitov mail: office@spinacitechnika.cz J
nam. U Vaclava 8
679 21 Cernd Hora SPINACH TECHNIKA
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