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SPINACI TECHNIKA

GAMMA - relé pro prumyslovou automatizaci
Dvoukvadrantové hlidani uciniku cos o
Pro hlidani zatizeni motorua a requlaci kompenzaci

G4CM690V16ATL20 + TR 3 ... V AC
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» Popis

Hlidaci relé zatizeni motoru sleduje fazovy posuv
cos @ u induktivnich a kapacitnich zatéZi a reaguje
na prekroceni i pokles pod zvolenou prahovou tro-
veil. Lze ho pouzit jak u 3-fazové, tak i u 1-fazové
zatéZe. MoZnost nastaveni jedné nebo dvou praho-
vych hodnot (cos @1, cos ¢2), ¢asového zpozdéni
po zapnuti a po vyskytu chyby. Pamét chyby. Roz-
poznani vypnutého spotiebice. Relé méfi i teplotu

» Casové rozsahy

» Méfené hodnoty

Ignorovani prechodovych déji po 35-180s Tvar méfeného ACsinus 10— 100 Hz
zapnuti napéti
Zpozdéni reakce po vyskytu chyby 15-50s Rozsahy 8 A (4,8 kW)

» Opticka indikace

16 A (19,6 kW)

Vstup méreného napéti L1-12-13

Zelend LED U/t blika indikace potlaceni méfeni

1-fazova zatéz 85-690 V AC
3-fazova zatéz 3 ~85-690 /400 V AC

motorového vinuti prostfednictvim az 6 ks teplotné pfi startu Pretizitelnost
zavislych odpord. Analogové na celnim panelu Ize Zelena LED U/t sviti indikace napajeciho 1-fazova zatéz 796 V AC
nastavit riizné kombinace prahovych hodnot a ca- napéti 3-fazova z4téz 3 ~796/460V AC
sova zpozdéni. Vzhledem ke kmitoctovému rozsa- Zlutd LED 1= 0 indikace vypnutého Vstupni odpor 1,25 MQ
hu 10 — 100 Hz je jeho nasazeni mozné i do obvodii sviti/nesviti spotiebice
s frekvencnimi ménici. Cervena LED blika/sviti  indikace chyby pro Vstup méieného proudu i — k
odpovidajici prahovou Rozsah 8 A 1- 8A
hodnotu (cos 1, cos ¢2) Rozsah 16 A 2-16A
» Hlidaci funkce Cervena LED Temp indikace chyby teploty prol>8A odstup > 5 mm
Zluté LED Rel 1 indikace reléového Pretizitelnost trvale 20 A
2MAX Hlidani 2 maximalnich drovni sviti/nesviti vystupu Rel 1 Vstupni odpor i —k <10 mQ
2MIN Hlidani 2 minimalnich drovni 15-16v 18
WIN Hlidani podtizeni a pretizeni Zluté LED Rel 2 indikace reléového Rozpoznani nulového proudu | <
(reaguji oba kontakty) svitinesviti vystupu Rel 2
MIN/MAX Hlidani podtizeni a pretizeni 25-26v28 Nulovy poud
(reaguje piislusny kontakt: Rozsah 8 A 200 mA
cos @1 —max, cos @2 —min) Pozn. Rozsah 16 A 400 mA
Je-li prahové Urovert minimalni hodnoty nastavena
< Rozpoznani nulového proudu vys$si nez Uroven maximalni hodnoty, obé cervené Priitok proudu
(=0, tj. vypnutého spotiebice) LED (Max a Min) stfidavé blikaj. Rozsah 8 A 240 mA
ON / OFF, Inv.  Zapnuto / Vypnuto, Inverzni funkce Rozsah 16 A 480 mA
Priklad: Nastaveni prahovych hodnot
2MIN + 1< ON  Hlidani 2 minimalnich trovni cos @1 0,3 -1 (induktivni)
s rozpoznanim vypnutého 1 -0,3 (kapacitni)
spotiebice bez hlaSeni chyby oS ¢ 2 0,3 - 1 (induktivni)
2MIN + I < Inv.  Hlidani 2 minimalnich trovni 1 -0,3 (kapacitni)

s rozpoznanim vypnutého
spotfebice s hlaSenim chyby

Pevnd hystereze cca 5 % z méficiho rozsahu cos ¢
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Vstup sledovani teploty

Svorky T1 -T2

» Vystup

» Okolni podminky

Klidova hodnota odporu <1,5kQ 2 bezpotencialové prepinaci kontakty Okolni teplota -25 az +55 °C
Prahové hodnota chyby >3,6 kQ 15-16v18,25-26v 28 (podle IEC 60068-1)
Hystereze <1,8kQ Skladovaci teplota ~ -25 az +70 °C
neni sledovan zkrat vedeni Jmenovité napéti 250 V AC Relativni vhkost 15 az 85 % (podle IEC60721-
Meérici napéti 75V pliR<4kQ Spinany vykon 3-3 tfida 3K3)
(podle EN 60947-8) (vzdalenost > 5 mm) 2000 VA (8 A/ 250 VAC) Stupen necistot 2 (podle IEC 60664-1)

Spinany vykon Odolnost vibracim  tfida 1 (podle EN 60255-22-1)
Pokud neni méfeni teploty vyuZito, je nutné (pfi tésné montazi) 1250 VA (5 A /250 V) Razova odolnost tfida 1 (podle EN 60255-22-1)
svorky T1-T2 spojit! Elektricka Zivotnost 2 x 10° piii ohmické zatézi

1000 VA .

Prepétovd kategorie Il (podike IEC 60664-1) Mechanicka Zivotnost 20 x 10° cyklii > Ostatni informace

Razové napéti 4kV

Pamét vyskytu chyby

Svorky Y1 —Y2

Aktivace paméti vyskytu chyby izolovanou dratovou
propojkou.

» Napajeni

Cetnost spinani max 6/min. pii ohmické
z4tézi 1000VA

max 60/min pfi 100 VA
ohmické zatéze

Vlastni hmotnost 130¢g

Prepétova kategorie Il

Veskera nastaveni relé se smi provadét pouze
= pfi vypnutém napajecim napéti relé.

Razové napéti 4kv

? Pfesnost

Volitelné pomoci napajeciho modulu Zakladni + 3 % z rozsahu stupnice

TR3 12 - 500 VAC, svorky A1, A2, galvanicky Kmitocet + 0,025 % Hz

oddélené Pfesnost nastaveni <5 % z rozsahu stupnice
Opakovatelnost +2%

Tolerance napdjecho  -15 % az +10 % Uy Vliv teploty <0,02%/°C

napéti

Jmenovity kmitocet 50 Hz / 60 Hz
Jmenovitd spotieba 35VA(BW)
Doba zapnuti 100 %
Doba zotaveni 500 ms

Napéti odpadu > 30 % napajeciho napéti

Prepétova kategorie 1 (IEC 60664-1)

Zkusebni napéti 4kV

?» Mechanické provedeni

Bezpecnostni tfmenové svorky s krytim IP 20.

AZ 1 x 4 mm? nebo 2 x 2,5 mm? jednodratové bez
dutinky. AZ 2 x 1,5 mm? lankem s dutinkami.
Samozhasivé pouzdro IP 40 na listu DIN 35 mm.

Pracovni poloha libovolnd

Pro dvojnasobnou velikost pouzdra je nutné uzit
2 kusy IPS 22,5 mm.
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» Popis funkci

Po pfipojeni napajeciho napéti se sepnou oba vystupni kontakty relé REL 1 a REL 2, coZ je indikovéano sviticimi Zlutymi LED. Po dobu nastavenou na potenciometru START
je aktivni ignorovani prechodovych jevl po zapnuti (blikd zelena LED U/t). Po tuto dobu nemaji zmény zatéze na stav vystupnich kontakt zadny vliv. Po skonceni tohoto
zpozdéni se zelena LED U/t rozsviti trvale a pristroj zacina méfit. Prepinacem FUNCTION mohou byt navoleny nasledujici funkce:

Obecné pro vsechny pripady plati, Ze potenciometr cos @1 musi byt vzdy natoCen ,vice vpravo” neZ potenciometr cos 2. V opacném piipadé se oba kontakty vystupnich
relé nesepnou a Cervené LED chybového hlaseni budou stfidavé blikat a zelena LED U/t sviti trvale.

Pro induktivni zatéze se nastavované hodnoty nachazi u obou potenciometrti v levé poloviné stupnice.

Pro kapacitni zatéze se nastavované hodnoty nachazi u obou potenciometr(i v pravé poloviné stupnice.

U zatézi které mohou mit oboji charakter je nutné nastavovat potenciometr cos 1 v pravé poloviné stupnice (KAP) a potenciometr cos ¢2 v levé poloviné (IND) stupnice.

Pfi vybéru vhodné hlidaci funkce musi byt zohlednéno, Ze netece-li zatézi proud, pocita pfistroj s hodnotou cos ¢ = 1. (Jako cos @ = 1 je pocitana i hodnota v rozmezi

0,95-1).

Hlidani 2 minimalnich Grovni u induktivnich
zatézi (2 MIN)

Pfi poklesu méfeného Uciniku pod nastavenou Uro-
ven cos @1 (napf. pfi poklesu zatizeni motorti) se ak-
tivuje nastavené Casové zpozdéni po vyskytu chyby
(Delay a blika cervend LED Failure cos ¢1). Po uply-
nuti tohoto zpoZzdéni se Cervena LED Failure cos o1
rozsviti trvale a rozepne se kontakt REL 1 (zhasne
Zluta LED Rel 1).
Poklesne-li hodnota méfeného Uciniku i pod nasta-
venou Groven cos 2, zacne opét po dobu nastave-
ného Casového zpozdéni (DELAY) blikat cervena LED
(Failure cos ¢2). Po uplynuti této doby se cervena
LED rozsviti trvale a rozepne se i kontakt Rel 2 (zhas-
ne Zluta LED Rel 2).
Vystupni kontakty Rel 2 a Rel 1 se postupné sepnou,
vzroste-li hodnota sledovaného Uciniku nad nasta-
vené hodnoty cos @2 a cos 1. (zhasnou cervené
a rozsviti se Zluté LED).

u

LED Uit
LED Failure Cosg1

LED Failure Cosg2
Rel 1
Rel2

Cosg1

Cosq2

Start Delay Delay Delay

Hlidani 2 minimalnich urovni u kapacitnich
zatézi (2 MIN)

Funkci 2Min je mozné pouZit i pro sledovani kapa-
citnich zatézi. Hlidaci funkce se vsak v tomto pfipadé
nevztahuje na hlidani poklesu pod nastavenou pra-
hovou hodnotu cos ¢1/2, ale na pokles obou fazo-
vych hll .

Hlidani 2 maximalnich trovni u induktivnich
zatézi (2 MAX)

Prekroci-li hodnota méfeného Uciniku droven nasta-
venou na cos ¢2 (napf. pfi pretizeni motord), aktivuje
se nastavené Casové zpozdéni po vyskytu chyby (bli-
ké cervend LED Failure cos ¢2). Po uplynuti tohoto
zpozdéni se cervend LED Failure cos 2 rozsviti trvale
a rozepne se kontakt REL 2 (zhasne Zluta LED Rel 2).
Prekroci-li hodnota méfeného tciniku i nastavenou
Uroveii cos @1, zacne opét po dobu nastaveného ca-
sového zpoZdéni blikat cervend LED Failure cos 1.
Po uplynuti této doby se cervena LED Failure cos o1
rozsviti trvale a rozepne se i kontakt Rel 1 (zhasne
Zlutd LED Rel 1).

Vystupni kontakty Rel 1 a Rel 2 se postupné sepnou,
poklesne-li hodota sledovaného uciniku pod nasta-
vené hodnoty cos 1 a cos @2 (zhasnou Cervené
a rozsviti se Zluté LED).

LED Uit

LED Failure Cosg1
LED Failure Cosg2
Rel 1

Rel 2

Cosg1

Cosq2

Start Delay Delay

Hlidani 2 maximalnich urovni u kapacitnich
zatézi (2 MAX)

Funkci 2Max je mozné pouzit i pro sledovani kapa-
citnich z4tézi. Hlidaci funkce se vsak v tomto pfipadé
nevztahuje na hlidani prekroceni nastavené prahové
hodnoty cos ¢1/2, ale na prekroceni obou fazovych
hlb ¢.

Hlidani podtizeni a pretiZzeni u induktivnich
zatézi (WIN) — oba kontakty soucasné

Pi poklesu méfeného Uciniku pod nastavenou dro-
vei na cos @2 (napi. pokles zatizeni motoru) se ak-
tivuje nastavené casové zpozdéni po vyskytu chyby
(blika cervend LED Failure cos ¢2). Po uplynuti to-
hoto zpozdéni se cervena LED Failure cos ¢2 rozsvi-
ti trvale a rozepnou se oba kontakty REL 1 a REL 2
(zhasnou Zluté LED Rel 1 a Rel 2). Stoupne-li potom
hodnota méfeného uciniku opét nad Uroveri cos ¢2,
zhasne cervena LED Failure cos ¢2 a oba kontakty
Rel 1 a Rel 2 se opét sepnou (rozsviti se Zluté LED
Rel 1 a Rel 2).
Prekroci-li hodnota méfeného dciniku nastavenou
troven cos @1, zacne po dobu nastaveného casové-
ho zpozdéni blikat cervend LED Failure cos ¢1. Po
uplynuti této doby se Cervena LED Failure cos @1 roz-
sviti trvale a rozepnou se oba kontakty REL 1 a REL 2
(zhasnou Zluté LED Rel 1 a Rel 2). Pfi poklesu hodno-
ty méfeného vykonu pod troveii cos @1 zhasne Cer-
vena LED Failure cos @1 a oba kontakty Rel 1 a Rel2
se opét sepnou (rozsviti se zluté LED Rel 1 a Rel2).
u

LED U/t

LED Failure Cosg1 i

LED Failure Cos¢2
Rel 1

Rel 2

Cosg1

Cosq2

Start Delay Delay

Hlidani podtiZeni a pietiZeni u kapacitnich
zatézi (WIN) — oba kontakty soucasné

Funkci WIN je mozné pouZit i pro sledovani kapa-
citnich z&tézi nebo induktivnich / kapacitnich zatézi .
Cos @1 pak predstavuje kapacitni a cos ¢2 induk-
tivni kvadrant. Uvniti kvadrantu jsou pak kontakty
vystupnich relé REL 1 a REL 2 sepnuty, vné kvadrantu
pak rozepnuty.

G4CM690V16ATL20



Hlidani podtiZeni a pfetiZeni u induktivnich
zatézi (MIN/MAX) — kazdy kontakt zvlast

Pfi poklesu méfeného uciniku pod nastavenou dro-
ven na cos ¢2 (napf. pfi poklesu zatizeni motoru)
se aktivuje nastavené casové zpozdéni DELAY po
vyskytu chyby (blika Cervend LED Failure cos ¢2). Po
uplynuti tohoto zpozdéni se cervena LED Failure cos
@2 rozsviti trvale a rozepne se kontakt REL 2 (zhasne
Zluta LED REL 2). Stoupne-li potom hodnota méfené-
ho uciniku opét nad Uroven cos @2, zhasne cervend
LED Failure cos 2 a kontakt REL 2 se opét sepne
(rozsviti se zluta LED REL 2).

Prekroci-li hodnota méfeného Uciniku nastavenou
troven cos @1, zatne po dobu nastaveného Caso-
vého zpozdéni DELAY blikat cervena LED Failure cos
@1. Po uplynuti této doby se cervena LED Failure cos
@1 rozsviti trvale a rozepne se kontakt REL 1 (zhasne
Zluta LED REL 1). Pfi poklesu hodnoty méfeného uci-
niku pod uroveri cos @1 zhasne cervena LED Failure
cos @1 a kontakt REL 1 se opét sepne (rozsviti se
Zluté LED REL 1).

LED Failure Cosy1 .
LED Failure Cosg2
L

Rel 1
Rel 2

Cosg1

Cosq2 N ——

Start Delay Delay

Hlidani podtiZeni a pietizeni u kapacitnich
zatézi (MIN/MAX) — kazdy kontakt zvIast

Funkci MIN/MAX je mozné pouZit i pro sledovéni
kapacitnich z4tézi nebo induktivnich / kapacitnich
zatézi. Cos @1 pak predstavuje kapacitni a cos 2
induktivni kvadrant. Uvnit kvadrantu jsou pak kon-
takty vystupnich relé REL 1 a REL 2 sepnuty, vné kva-
drantu pak rozepnuty.

Funkce zapamatovani chyby

Funkce zapamatovani vyskytu chyby se aktivuje pro-
pojenim svorek Y1 a Y2. Vyskytne-li se pfi aktivova-
né funkci chyba (t]. rozsviti se prislusna cervena LED
— Urovné zatiZeni nebo teploty), je mozné npfistroj
nastavit do vychoziho stavu pouze stisknutim tlacitka
RESET nebo kratkodobym vypnutim napéajeciho na-
péti pfipadné rozpojenim mistku Y1 — Y2, pokud se
jiz chyba nevyskytuje. Po tomto nastaveni se sepnou
oba vystupni kontakty REL 1 i REL 2 a novy méici
cyklus zacne bézet spusténim nastaveného casu pro
ignorovani prechodovych jevli (START — blik4 zelena
LED Ult).

Pozor!
Funkce zapamatovani chyby zGstdvé aktivni i pfi
zvolené funkci rozpoznani nulového proudu 1=0

Pfiklad resetovani relé pfi zvolené funkci WIN:

a) prerusenim napéjeciho napéti
u
LED Failure Cosg1

LED Failure Cosg2
Y1-Y2 aktiviert (Briicke Y1-Y2)
-

Rel 1

—
Rel 2

Cosg1

Cosg2

Start Delay Delay Start

u

LED U#t

LED Failure Cosg1
LED Failure Cosg2 7,4“]1[[“

Reset
Y1-Y2
Rel 1

Rel 2

Cosg1

Cosq2

Start Delay Delay 1s

¢) prerusenim spojeni Y1 Y2

u
LED Uit
LED Failure Cosg1

LED Failure Cosq2
Y1-Y2
Rel 1

Rel 2

Cosqt

Cosq2

Stat  Delay Delay s

Hlidani teploty motoru

Nevyskytuje-li se v zapojeni hlidaciho relé Zadna
chyba a odpor teplotné zavislych odpord motoru je
mensi nez 3,6 kQ (normélni teplota motoru), kon-
takt vystupniho relé Rel 2 se po pfipojeni napajeciho
napéti (blika zelena LED U/t) sepne. Piekroci-li vsak
celkovy odpor tuto hodnotu, kontakt Rel 2 se roze-
pne (zhasne Zluta LED Rel 2) a je indikovana chyba
teploty motoru (sviti ¢ervena LED Temp.)

Chyba teploty se po ochlazeni motoru vynuluje
(zhasne Cervena LED Temp) poklesem hodnoty tep-
lotné zavislého odporu pod 1,8 k<2, pficemz se opét
sepne kontakt Rel 2 (rozsviti se Zlutd LED Rel 2). Byla-
-li vsak aktivovana funkce paméti chyby (min.na 1),
je pro vynulovani chyby nutné jesté stisknout tlacitko
RESET, pficemzZ se ale nesmi vyskytovat Zadna jina
chyba.

Neni-li hlidani teploty Zadouci, je nutné miist-
kem spojit svorky T1 — T2.

U
LED U/t .MT

LED Temp
Rel 2

3,6kQ

1,8kQ

PTC

Start’

Hlidani teploty motoru bez paméti chyby

LED Uit
Reset
LED Temp
Y1-Y2

Rel 2

3,6kQ

1,8kQ

PTC

<1s 1s

Hlidani teploty motoru s paméti chyby
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Rozpoznani vypnutého spotiebice

V mnoha aplikacich je Zadouci, aby vypnuti hlidané-
ho spotfebice ( nulovy proud do zatéze), bylo podle
okolnosti hlasena bud jako normalni stav nebo jako
chyba. Hlidaci relé zatéze GACM... umoziuji v zavis-
losti na zvolené hlidaci funkci volbou polohy prepina-
Ce | < obé moznosti stavu kontaktl vystupnich relé:

A. Pfi nastaveni | < ON

Je-li prerusen proud mezi svorkami i a k (sviti Zluta
LED | = 0), zistanou kontakty vystupnich relé Rel 1
a Rel 2 pii zvolené funkci 2 MIN nebo WIN nebo
MIN/MAX sepnuty (sviti Zluté LED Rel 1 a Rel 2). Je-li
vsak zvolena funkce 2MAX, oba kontakty Rel 1 a Rel
2 se pii preruseni proudu rozepnou (zhasnou Zluté
LED Rel 1 a Rel 2).

Pfi obnoveni proudu za¢ne novy méfici cyklus igno-
rovanim prechodovych jevl po zapnuti (bliké zelena
LED UA).

I =0 pfi zvolené funkci 2MIN+I < ON

u

LED Uit

LED Failure Cosq1
LED Failure Cosg2
LED I=0

Rel 2

Cosgl

i

Cosq2

| = 0 pfi zvolené funkci 2MAX+I < ON

u

LED Ut 1111l 1L

LED Failure Cosg1
LED Failure Cosg2
LED I=0

s n
Rel 1

Cosg1

Cosg2

Start Delay Delay =0 Start’ Delay Delay

? Objednaci udaje

B. P¥i nastaveni | < Inv.

Pii preruseni proudu mezi svorkami i a k (sviti Zluta
LED I = 0) se oba kontakty chovaji inverzné k vyse
popsanym prébéhdm. Pfi zvolné funkci 2 MIN nebo
WIN nebo MIN/MAX se kontakty Rel 1 a Rel 2 rozep-
nou. Pfi zvolené funkci 2MAX naopak zlstanou oba
kontakty pfi preruseni proudu sepnuty.

Pfi obnoveni proudu zacne novy méfici cyklus igno-
rovanim prechodovych jevil po zapnuti (blika zelena
LED UA).

1 =0 pfi zvolené funkci 2MIN+I < Inv.

LED Failure Cosg1
LED Failure Cosg2
LED I=0

Rel 1

Rel 2

Cosgl

Cosq2

1=0 pfizvolené funkci 2MAX+I < Inv

u
LED Uit
LED Failure Cosg1

LED Failure Cos¢2 11l Il
LED 1=0

Rel 1

Cosgl

Cosg2

Start Delay Delay 1=0 Start’ Delay Delay

Nazev Napajeni Funkce Rada Objednaci cislo EAN
GACM690V12ATL20 TR312-500V AC 2 Max, 2 Min, Win, Min/Max GAMMA 2394600 9008662006157
IPS 22,5 mm plomb. krytka GAMMA 070160

TR324VAC 24V AC galv. odd. velikost 3 285010 9008662007260
TR3 110V AC 110 V AC galv. odd. velikost 3 285013 9008662007291
TR 3230V AC 230 V AC galv. odd. velikost 3 285025 9008662007345
TR 3400V AC 400 V AC galv. odd. velikost 3 285017 9008662007314
KUCERA — Spinaci technika s.r.o. Tel.: +420 516 437 572

Bofitov mail: office@spinacitechnika.cz

nam. U Vaclava 8

679 21 Cernd Hora SPINACI TECHNIKA

G4CM690V16ATL20



